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Presenta: LA EXCAVADORA sobre orugas JGM922, fabricada con los mas altos

' estandares de calidad, logrando ofrecer al mercado una maquina confiable,
II eficiente confortable y amigable con el ambiente. Gracias a sus 42 afos de

experiencia, JGM, logra posicionarse como una marca de calidad, con productos
de alto rendimiento, configurados y adaptados para los mas altos estandares de resistencia, sumados
a sus sistemas inteligentes, excelente disefio ergonémico y un ambiente confortable para su

operacion.

ESPECIFICACIONES

Marca / Modelo CUMMINS 6BTAA5.9 /C180 -II

Tier Il, 6 Cilindros Inyeccidn Directa
Tipo turbo cargado, enfriamiento de aire
Baja emision, refrigerado por agua

SAE J1995 (gross)
Potencia 11349 (net) 177 HP (132 kW) a 2,200 rpm
Horse 6271/1 (gross)
Power DIN 6271/1 (net)
Max. Torque 630 Nm a 1600 rpm
Diametro de Carrera 102 X 120 mm (4" X 4.7")
Cilindraje 5,900 cc
Baterias 2 X12 VX100 Ah
Motor de Arranque 24V, 4.5 kW
Alternador 24V, 70 Amp

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

* Equipada con un motor Cummis turboalimentado de alta calidad,
de bajo consumo de combustible, asi como emisiones.

* Avanzado sistema hidraulico Kawasaki de excelente rendimiento,
alta confiabilidad y reasonable match.

* Diseflada para realizar trabajos pesados, en terrenos hostiles,
convirtiéndola en la mas eficiente entre equipos similares.

* Su estructura principal (boom, brazo, cucharén y chasis) esta
conformada por piezas de alta resistencia, ensambladas y soldadas
para incrementar la fuerza y vida util.

CONTROLES

Palancas de mando y pedales de traslacién de activacién mediante
presion piloto

Dos palancas de mandoy palanca de seguridad
Control Piloto (LH): Giro y Brazo,
(RH): Boom y Cuchar(ISO)

Traslacién y Direccion Dos palancas con pedales.
Acelador de Motor Eléctrico tipo Dial

Una luz montada sobre el Boom
otra sobre la caja de Baterias.

TREN DE RODAJE Y BASTIDORE

Marco central tipo X. Soldado integralmente con marco de riel reforzados
de seccion en caja. El tren de rodaje incluye rodillos lubricados, ruedas locas,
ajustadores de oruga con resortes y ruedas dentadas amortiguadoras, y una
cadena de orugas con zapatas de doble o triple garra.

Luces

Modelo JGM922 JGM922L
Marco Central Tipo X Tipo X
Bastidor Caja PTe}ggagonal Caja PTei_;gagonaI
No.de Zapatas por lado 49 EA 49 EA

No. de Rodillos Superiores por lado 2EA 2 EA

No. de Rodillos Inferiores por lado 9EA 9EA

No. de Carrileras o Guardas 2EA 2EA

SISTEMA HIDRAULICO
BOMBA PRINCIPAL

Bomba de pistones de desplazamiento

e variable en tdndem
Flujo Méximo 2X212 8l/min
Bomba Secundaria Piloto Bomba de engranajes

Cross-sensing and fuel saving pump system

MOTOR HIDRAULICO

Motor de pistones axiales, dos velocidades

Traslacion con valula de freno y freno de parqueo
Giro Pistones axiales con freno automatico
Circuito de Implementos 34.3 MPA (4,974.7 psi) (343 BAR)
Traslacion 34.3 MPA (4,974.7 psi) (343 BAR)
Circuito de Giro 27.5 MPA (3,988.5 psi) (275 BAR)
Circuito Piloto 40 kgf/cm (568 psi)

Valvula de Servicio Instalada

CILINDROS HIDRAULICOS

Boom: 2-120 X 1,290 mm (4.7" X 50.8")
Arm: 1-140 X 1,510 mm (5.5" X 59.4")
Bucket: 1-120 X 1,055 mm (4.72" X 41.5")

TRANSMISIONES Y FRENOS

No. Diametroy
Carrera de Cilindro

Método de Conduccion Completamente Hidrostatico
Motor de Traslacion Motor de pistones axiales
Reductor de Traslacién Engranaje de reduccién planetaria.
Max. Fuerza de Traccidn 205 kN (20,904.18 KGF)

miagxh' (/:I(Ie(')l'vr\?)slado (Liebre y Tortuga) 5.9 km/h -3.2km/h
Gradeabilidad 35°/ 70%

Freno de Parqueo (Parking)  Disco Himedo multiple

SISTEMA DE GIRO

. Motor de pistones axiales con
Motor de Giro desplazamiento fijo

Reductor de Giro Reductor de Engranajes planetarios
Lubricacion de Cojinete de Giro Bafiado en grasa
Torque de Giro 8.200 kgf.m
Velocidad de Giro 10.7 rpm

litros US gal UK gal
Tanque de Combustible 356 94.2 78.4
Refrigerante de Motor 40 10.5
Aceite de Motor 21.5 5.7
Dispositivo de Osilacién 6.2 13 1.1
Mando Final (Cada uno) 5.5 15
Sistema Hidraulico (Incluye Tanque) 280 74
Tanque Hidraulico 205 54.1
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PESOS DE OPERACION (APROXIMADO) PESO DE OPERACION

Peso Operativo incluyendo boom de 5.680 mm, Brazo de 2.920 mm, Zapatas Peso de Operacién Presion al
cucharén de 0.92 m2, lubricantes, refrigerantes, tanque de combustible e (b Suelo
completo, tanque hidraulico completo y todo el equipamiento estandar. Tipo Medida mm (in g(lb) kgf/cmz(psi)

JGM922 | 20,830 (45,920) 0.48 (6.81)

PESO DE COMPONENTES MAYORES 600 (24") 1GM922L 21,260 (46,870) 0.45 (6.45)
S

< ! Garra JGM922 | 21,380 (47,140) | 0.42 (5.99)
Boom (con Cilindros de Brazo) 800 (32") JGM922L | 22,300 (49,163) | 0.35 (5.02)

* Diseno de cabina ergondmico adaptado con amortiguador de aceite de silicona para reducir el efecto del impacto, que inluye una una
estructura que sustituye la placa metalica, para proteger al operador en caso de volcamiento.

ADITAMENTOS

5.68 m (18'8"), 8.20 m (26' 11") Booms and 2.0 m (6' 7"), 2.4m (7' 10"), 2.92 m (9' 7"), 6.3 m (20' 8") Arms are available.
FUERZA DE EXCAVACION

5 Longitud mm (ft.in) 5,700 (18' 8") 9,000 (29'6")
oom
Peso kg (Ib) 1,950 (4,300) DIMENSIONES 2,350 (5,180)
5 Longitud mm (ft.in) 2,900 (9' 7") LONG REACH 6,300 (20' 8")
razo
Peso kg (Ib) 1,095 (2,410) 1,330 (2,930)
kN 1464 72.6
SAE kgf 13,600 7,400
Cucharén Ibf 29,980 16,310
Fuerza de
Excavacion kN 152.0 83.4
ISO kgf 15,500 8,500
Ibf 34,170 18,740
kN 105 49.0
SAE kgf 10,400 5,000
Brazo Ibf 11,020
Fuerza de 22,930 4
Rompimiento kN 106.9 50.0
ISO kgf 10,900 5,100
Ibf 24,030 11,240

Nota: Peso del Boom incluye, cilindros del Brazo, pines, bocines y tuberia.
Peso del Brazo incluye cilindros del cucharén, acople y pines.

IMPORTANTE: La informacién en el catalogo es referencial, esta basada en la configuracién estandar de los equipos presentados, dependiendo del la orden realizada estas podran variar.




DIMENSIONES Y RANGOS DE TRABAJO

JGM922 /IGM922L
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! Unit : mm (fin)
Modelo JGM922 JGM922L Longitud de la Pluma 5,700 (18' 7")
A Distanciaal Piston 3,645 (11'11") | 3,645 (11'11") Longitud del Brazo 2,900 (6'7") | 2,400(7'10") | 2,920(9'7")
Longuitud Total Oruga 4,440(14'7") | 4,440 (14'7") I Longitud Total 9,600 (31'5") | 9,570(31'5") | 12,814 (42'04")
¢ Distanciadela 1,060 (3 67) 1,096 (3 77) J Altura de Pluma 3,175 (10' 42") 3,110 (10' 2") 3,030 (9'10")
Contrapesa al Suelo
N | gon Py JGM922
D  Radio Oscilacién de la Cola 2,750 (9' 02") 2,794 (9'16")
¥ (engis pesaris 2,770(9'1") | 2,770(9'1") K iapa;a Tipo Triple Garra
ncho Ancho 600 (24" 800 (32"
z AmEoTEElC 2,990 (9'97") | 2,990 (9' 97") ) (21
Estructura Superior L Ancho Total 2,800 (9'2") 3,000 (9' 10")
F Altura total de la Cabina 3,175 (10'5") 3,000 (9' 84") 1GM922L
G Distancia min. desde el suelo 475 (1'6") 475 (1'6") Ti N
Indicador de la oruga 2,400 (7' 10") 2,400 (7' 10") K Ll o Tre
nal % ’
E Ancho Ancho 600 (24") 700 (28") 800 (32")
L Ancho Total 2,980 (9'10") | 3,090 (10'2") 3,180 (10' 6")
RANGO DE OPERACION JGM922L
. A N Unit : mm (ftin)
- N - Modelo JGM922L
' Longitud Boom 5,700 (18'8")
Longitud Brazo 2,900 (9'7")
i
A Max. Digging alcance 9,873 (32'9")
D
A Max. Dlgglr\g alcance 9,820 (32'3")
3 desde el piso
B Max. Digging Profundidad 6,592 (22'1")
. B Max. Digging Profundidad 6,560 (21' 6")

(8' Level)

Max. Vertical Wall 7
€ Digging Depth 6,280 (20'7")

GRS D Max. Digging Height 9,616 (31'6")

E Max. Dumping Height 6,830 (22'3")
- F Min. Swing Radius 3,560 (11' 6")
CUCHARONES

Todos los cucharones se encuentran soldados y reforzados

¢dqd4deq

0.92 (1.20) 110 (1.44) 0.87 (114) 0.90 (1.18) 0.52 (0.68)

3.3
SAE Tamafios m{yd) 120 (1.57) K120 (1.57)
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